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HINWEIS:

Die in dieser Produktinformation enthaltenen Informationen beruhen auf den zum Zeitpunkt der Drucklegung vorhan-
denen Erkenntnissen. Anderungen, die sich im Rahmen der stéandigen Weiterentwicklung ergeben, behalten wir uns

ausdriicklich vor.

Unsere Gewahrleistung gilt nur bei Beachtung der in dieser Projektierungsanleitung gegebenen Hinweise!

Detailierte Angaben zur Ansteuerung der Steuereinheit finden Sie in unseren Betriebsanleitungen:
BA-831, BA-832, BA-937, BA-945, BA-1016, BA-1101, BA-1102, BA-1103, BA-1104, BA-1105

(auf Anfrage).
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OUTPUT 0.0 - 0.7
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Typenschild

Programmspeicher (EEPROM)
Abnehmbare Frontabdeckung
LED, rot: Fehler Steuereinheit
LED, gelb: Programmierung lauft
LED, grun: RUN

Steckklemme (Eingange)

© 0 N o o0 B~ W N P

10 LED-Anzeige (Eingange)
11 Digitalanzeige
12 LED-Anzeige (Ausgange)

Steckklemme (Versorgungsspannung/Ausgange)

Einstellschalter (Revolverbaugréf3e/Drehrichtung)
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Steckklemmen (Eingange)

Statusanzeigen (Eingange)

Typenschild

Einstellschalter (RevolverbaugrdRe, Drehrichtung)
Anzeige (Nr. der Status- oder Fehlermeldung)
Statusanzeigen (Ausgange)

Steckklemme (Ausgénge, Versorgungsspannung)

Statusanzeige (gelb: Auslastung Steuereinheit)
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Statusanzeige (griin: Programm lauft)

10 Statusanzeige (rot: Fehler Steuereinheit)
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Kurzbeschreibung EH“TEH

Kurzbeschreibung

Die SAUTER Steuereinheit EK 501 / EK 502
ist eine kompakte, eigenstéandige Steuerung fir SAUTER Werkzeugrevolver
der Baureihen 0.5.320.0xx/0.5.473.5xx /0.5.480.2xx/0.5.480.5xx/0.5.6xx.1xX.

Mit dieser Steuereinheit werden alle Funktionen des Revolvers ohne
Werkzeugantrieb realisiert und berwacht sowie eventuelle Stérungen gemeldet.
Bei Revolvern mit Werkzeugantrieb werden die Funktionen/Zustande des
Werkzeugantriebs Giberwacht.

Vorteile
e Software-Entwicklungskosten fur die Revolverlogik entfallen.
« Keine Speicherplatzbelegung in der Maschinensteuerung fir die Revolverlogik.

*  Reaktionszeiten < 20ms.
Die kurzen Signalverarbeitungs- und Schaltzeiten ermdglichen es, den
Revolver zeitlich richtig anzusteuern.

¢ Fehlerfreie Revolveransteuerung, dadurch einwandfreie Revolverfunktion und
hdhere Lebensdauer des Revolvers.

« Einfaches Updaten der Software mittels von auf3en steckbarem EEPROM (EK 501) / SD-Karte (EK 502).

e Leistungsausgange mit 2,0A
Die Ventile sind ohne zuséatzliche Schaltelemente direkt ansteuerbar
(siehe Stromlaufpan).

e Mit den implementierten DIP-Schaltern wird bei
der Revolverbaureihe 0.5.6xx.1xx die Baugréfe und Drehrichtung
und bei den Revolverbaureihen 0.5.320.0xx/0.5.473.5xx /0.5.480.2xx/
0.5.480.5xx die Anzahl der Positionen festgelegt.

«  Umfangreiche Uberwachung des Revolvers auf Funktionsstérungen.
Die Stérungsmeldungen werden binér codiert auf die Ausgange sowie auf die
Digitalanzeige der Steuereinheit ausgegeben. Die detaillierten
Stérungsmeldungen ermdglichen eine schnelle Fehlerdiagnose.
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Technische Daten

Technische Daten EK 501 / EK 502

Allgemeines

Abmessungen:

Gewicht:
Spannungsversorgung:

Max. Restwelligkeit::

Gemeinsames Bezugspotential
fur Ein- und Ausgéange:

Stromaufnahme:
Umgebungstemperatur:

Feuchtigkeitsgrad:

Storfestigkeit:
Prifspannung Ein-/Ausgéange:
Gehause-Schutzart:

Speicher:

Batterielebensdauer:

Befestigungsart::

Eingange

Anzahl der Eingange:

Eingangsstrom:

Statusanzeige:
Eingangsspannungsbereich:

Schaltschwellen:

Eingangsverzégerung:
Ausgange

Anzahl der Ausgéange:

Schaltspannung:

Schaltstrom:

Statusanzeige:

Hohe x Breite x Tiefe
112 x 90 x 100mm (EK 501) / 112 x 92 x 40mm (EK 502)

ca. 500g (EK 501) / ca.300g (EK 502)
24V DC + 20%, gesiebt
> 5%

Klemme ,0V*

max. 300mA ohne Ausgangsstréme
0...+50°C

< 95%, nicht kondensierend

EC 801-3

geman IEC 801, Scharfegrad 3

IP 20

CMOS-RAM, batteriegepuffert,
EEPROM (EK 501) / Flash Speicher (EK 502)

10 Jahre (EK 501) / -

schnappbar auf Hutschiene
nach DIN EN 50022-35

20 digitale Eingange,
optisch von der Elektronik entkoppelt

> 5mA je Eingang
Leuchtdiode (LED), rot
0 bis 29V DC

logisch 1 > 16V DC
logisch 0 < 5V DC

< 4ms

12 Halbleiterausgénge,
optisch von der Elektronik entkoppelt

24V DC

Ausgéange 0.0 bis 0.7:
0,1A dauerkurzschlussfest, schutzbeschaltet
Ausgange 1.0 bis 1.3
2,0A dauerkurzschlussfest, schutzbeschaltet

Leuchtdiode (LED), rot
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Bestellangaben EH“TEH

Bestellangaben Steuereinheit EK 501 / 502

Revolver-Baureihe| Positionen | Bezeichnung Ident-Nr. Bezeichnung Ident-Nr.
0.5.670.1xx 8 EK 501-446-D0-00 108 023 EK 502-446-D0-00 129 386
0.5.680.1xx

0.5.673.1xx 12 EK 501-446-E0-00 108 024 EK 502-446-E0-00 129 389
0.5.693.1xx 16 EK 501-446-F0-00 108 025 EK 502-446-F0-00 129 396
0.5.675.1xx 8 EK 501-446-H0-00 108 027 EK 502-446-H0-00 129 405
0.5.695.1xx

12 EK 501-446-J0-00 108 028 EK 502-446-J0-00 129 408
16 EK 501-446-K0-00 108 029 EK 502-446-K0-00 129 410

0.5.480.2xx 8
0.5.480.510

12 EK 501-446-N0-00 | 117 579 EK 502-446-N0-00 | 129 398

16
24

0.5.480.5xx 4
0.5.473.5xx 5

8 EK 501-446-L0-00 116 556 EK 502-446-L0-00 129 400

12

16

0.5.320.0xx 4

EK 501-446-M0-00 119 246 EK 502-446-M0-00 129 402
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Rechtslauf  Linkslauf magnet | N[ ™| ¥ v | of x| X =
r— T W r--r———~F—F—""71"—"-"71 -~ -~"-~"~—"F""F"=—"""""/"/"”"/"V-"//"/"/""¥/"/"/""/""/""/"/""/"/""/"7/"/7"7""™"= -1 T 1 " T17T-""T "1 "T" "1/ "~""""""" T
UTV1W1
i 1 OM 015 OM 012 016 017 S1TW TZ TB T4 (|>5 <|>6 (]>7s7 838 1211 30 i
- oV +24V .
| y Werkzeug—Scheibenrevolver o |
L v X 0.5.4...2.. “ “ “ !
I S I$| 0.5.4...510 (mit Schleppnocken) I
| |
| |
L J
Antriebsmotor Vorindexiermagnet Positionskontrolle Kontrolle
"ausgekuppelt”
Datum: 22.12.20 Feinmechanik GmbH A . ‘ 7—Doku—IdNr. 900592
gez Al SHILER D-72555 Metzingen Stromlaufplan fiir Werkzeug—o 5.4 2.. :
gepr: oJe Toeee
Ausgbe] 0B.02.13 Al Germany revolver Ansteuerung 310 EPS—1227 d }7







Bauschaltplan

0.5.320/330.0..

Werkzeug—Kopfrevolver  (4—fach)

2 Blatt 1

EP—442 de
Z-Doku—IdNr. 090376

Information: Ndherungsschalter—
Anordnung bis 12/99

Verwendetes internes Kabel:
[dNr. 028.580, LIYY 10x0,25

= }
<o @b
E ) (b4-)
8y e () -8
N b4
= (b2)
2\ & b3z
(O]
O
b7/
==z
Il v Il
o] e [T
_lm_l__'tﬁ}_
| m1,r1|
M 3~
) |
| N
| e |
Bezugspunkt fiir
Schaltstellung
Revolverstellungs—Nocken bei
Drehrichtung Gegenuhrzeigersinn
——— Verriegelungs—Nocken
Klemmenverteiler X1
—~4£
[ 2]
sl & -
5| 8 TR+
o N — »
(] ~—~ -
o 3 S bl dotontd 4
S o LLJ -
=\g
&)
o
<
35
=
.8
ﬁ | Revolverstellungs—Nocken bei
e Drehrichtung Uhrzeigersinn
Ausgabe Feinmechanik GmbH Datum: | gez.: gepr.:
14,05.25 SRITTER 5772555 Metzngen [
Rai 00.02.07 | Al
Germany







Positionsfolge

2 Blatt 2
Werkzeug—Kopfrevolver (4—fach
Bauschaltplan 9_Kop (4=foch) EP—442 de
0.5.320/330.0..
Z—Doku—IdNr. 090376
t
Be— Leitung S @ g
zeich— | Element/Funktion von E_ | 5= Typ Hersteller
nung Element Ex | 8¢
< 2%
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 8 8
b1 | Revolverstellung 1 blau (-) 9 9 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 1 1
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 8
b7 | Revolverstellung ) blau (=) 9 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 2 2
Naherungsschalter Kontrolle | braun (+) 8
b3 | Revolverstellung 3 blau (=) 9 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 3 3
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 8
b4 Revolverstellung 4 blau (=) 9 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 4 4
Ndherungsschalter braun (+) 8
b7 | Kontrolle blau (=) 9 M8x45 Id. Nr. 4157
Vorindexierung schwarz 7 7
Kaltleiter blau 3 3 PTC—Thermist
r @ Temperaturfiihler| blqu 4 4 DIN 4458”1mSU%r4V DC
U ) BG 012 0,4/0,55A ~
v 6 BG 016 0,6/0,85A -3
rehstrommotor w 7 BG 020 0,8/1,1A 50| SAUTER
1 _Iosen—scS\wenken— @) X BG 025 1,6/2,2A 2>
m indexieren v BG 032 1,142,2A S
7 BG 040 1,45/2,5A M
braun (+) 0 0 24V DC, 50% ED
s Elektromagnet - ® . y
Vorindexie?ung blau (=) * 11 1 g'bs gg 81162 A?ZBVVIV,
Elektromagnet blau (-) *G\ 1 BG 012 53W BG 016 53W g
s? cheibenbremse braun(+) r 12 12 BG 020 6,5W BG 025 8,0W =
Arbeitsstrombremse) BG 032 8,3W BG 040 12W &
Erde + [gn—ge
(@ Hierzu Ausldsegerdt (Thermistor—Motorschutz) erforderlich. Ohne
Thermistor—Motorschutz keine Garantieleistung bei Motorschaden.
® Diode 1N4006 (an Klemmenleiste installiert)
@ Auftragsabhidngig
MotoranschluB M1 steigende Betriebsdaten von: b1-b7

® (6—adrig) inksdr.
— rechtsdr. linksdr Betriebsspannung: 10—24V DC +20%
niedrige Spannung  hohe Spannung Max. Restwelligkeit: 10%
L b U1 [schwarz [braun Laststrom: 200mA
W2p.0QU1 v Vi blau  |blau Nennschaltabstand: Tmm
Uz vo W1 lbraun  Ischwarz Temperaturbereich: ~20° bis + 65°C
Wi uz b AT M Funktion: SchlieBer
L3Oy, O L2 1 " L2( W2 |violett  |rot Ausflihrung: pnp—Technik
i i Datum: gez.: gepr.:
Ausgabe EIEIIII'—U—'EIE Feinmechanik G'mbH A
14.03.25 D—72555 Metzingen SAUTER
Rai 00.02.07 | Al
Germany \ - 4







’ SR———— — — e “yg——— .
Klemmenanerdnungsplan . 15“:* . 096'3 8—9
— Mechanische und elektrische Baugrie [Zeichning N | B auschaltolan SAUTER-Werkzeug-Scheibenrevolver £p_59/
/ e B b Y
Position 1 51 ke P 0.5.47..2. 6/8/10/12-fach LF-5Y4d
32 : 2
40 SK-612 " —
- Kabet~
) :zlnc;\— Element / Funktion Leltung Klilf:‘\mﬂﬂ Oraht- Tvp Herstaller
. N,
. . braun (+) | 12 {4 10
Winkelpositionsgeber biau (o] 1) P
1, weild 1 1
2 gelb 2 Z ap 08 Battuff
§1 3 Bit grin 3 3 BRGB-W AB—T]I;—EP-— Neuhausen
. g . 4_Bit | violett 4 b P L_KOS
-Kabeleinfiihrung (wahlweise) Shrobe | schwarz |6 £ PR s
Parity-Lheck] rosa 7 6
t M1 Abschirmung 13 -
. braup (+) | 12 (+] :
g7 |Elektronik-Grenztaster  Iblay () | 11 (-] BES 516-324-£0-K-1 | D2HUfT
Kaontrolle Vorindexierung [“schwarz [ 7
. braun (+) | 12 {4
- g |Elekfronik-Grenztaster blau (-] 110 BES §16-326~E0-K-1 Ej‘}'l‘ta:fm
i Kontrolle Verriegelung sthwarz I B
I e : a Kaltleiter blau U i PTC-Thermistar nach
A M R1 ) Temperaturfiihler | biau 5 1 DIV 64081 US4V DC
Ut jxau 15
L] B e i }(." - Drehstrommotor V1| 2v 16
o i s My | (LBsen-Schwenken- @ Wil 2w 1 Sauter
| | & R1 Indexieren uzj
“ V2| v
—f:'t i ST W W )
— Erde T grin-geld
Elekfro-Magnet braun_ (+] Mm#@ 13 26V DC; 2,8A Schultz
NN 1 %_u Y1 | Vorindexierung blau () h7) 14 50% ED Memmingen
|._.__‘ b
-
[
sT (vt
-Klemmen @ Hierzu Ausldsegerdt (Thermistor Motorschutz) erforderlich.
L Ohne Thermistor-Motorschutz keine Garantieleistung bei
Motorschaden!
-Kabeleinfihrung {wahlweise)
@ Motoranschlul M1 Diode INLOO6 {an Klemmleiste installiert)
miedere Drehzahl | hohe Drehzahl 1, % Auftragsabhangig )
5 i ' ot bl";:‘“ ® SUPERFLEX-N-Nummernkabel (Schleppkettenkabel)
£ 1W schwarz 18x0,75mm?, Lange nach Auffrag
y WN NN w WAL w ggff’f_n(gfﬁ"‘“h“-) Befriebsdaten von: Si S7 /S8
well
G R 1213 W2 12Wvioiett (getb) Be?riebsspann'ung:_ 150- 30 vV DC ‘IUO— 24V DC +¥20%
R niedere Spannung | hohe Spannung 3} g{;fn r::‘:s?fg;yelhgkem 15%/:nA ;%O/cm A
s wailu u W1 schwarz Nennschaltabstand: - 1 mm
2 u U2 violett (getb} Temperaturbereich: 0° his +60°C ~20° bis +65°C
| W uz Vg e |V2 weln Funktion: - SchlieBer
E‘ B bmcnl |y A WD | W2 et lartin-schwarz) Ausfiihrung: pnp-Technik pnp-Technik
@;at;e?laé Feinmechanik GmibH ges gep
ea. LY.
i Wi D-7430 Metzingen Wi
Jermany







Bauschaltplan

Werkzeug—Kopfrevolver
0.5.320.0..

(8—fach)

2 Blatt

EP-618 de

Z—Doku—IdNr. 090786

1

Information: Ndherungsschalter—

Gegenuhrzeigersinn

Drehrichtung
Gegenuhrzeigersinn

Anordnung bis 12/99

Farb&nderung der intern im
Revolver verlegten Drahte

bis 2000.06.19

ab 2000.06.20

Farbe
Einzeldraht

Farbe
Kabel

rot-weil’

rot-blau

gelb-weil}

grun-weif}

blau-weil3

braun-griin

beige

weil}

orange

grau

transparent

rot

Verwendetes Kabel:

[dNr. 101.750, LIYY 14x0,25

i[g)

| ble m ]

Bezugspunkt fir

Schaltstellung

Revolverstellungs—Nocken bei
Drehrichtung Gegenuhrzeigersinn

——— Verriegelungs—Nocken

Klemmenverteiler X1

T

Ausgabe
10.06.29
Rai

SHUNER

Feinmechanik GmbH

D—-72555 Metzingen
Germany

Datum: gez.:

00.02.07 | Al

gepr.:







2 Blatt 2
Werkzeug—Kopfrevolver  (8—fach
Bauschaltplan 9—rop ( ) EP-618 de
0.5.320.0..
Z—Doku—IdNr. 090786
s
Be— Leitung S @ S
zeich—| Element/Funktion von E_ | = = Typ Hersteller
nung Element £ 89
< 29
NGherungsschalter Kontrolle | braun (+) 10 10
b1 Revolverstellung 1 blau (-) 11 11 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 1 1
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 10
b2 | Revolverstellung 2 blau (-) 11 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 2 2
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 10
b3 | Revolverstellung 3 blau () 11 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 3 3
NGherungsschalter Kontrolle | braun (+) 10
b4 Revolverstellung 4 blau (=) 11 MBx45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 4 4
NGherungsschalter Kontrolle | braun (+) 10
b5 | Revolverstellung 5 blau () 11 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 5 5
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 10
b0 | Revolverstellung 6 blau (=) 11 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 6 6
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 10
b7 | Revolverstellung 7 blau (-) 11 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 7 7/
NGherungsschalter Kontrolle | braun (+) 10
b8 Revolverstellung 8 blau (-) 11 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 8 8
Ndherungsschalter braun (+) 10
b9 Kontrolle blau (*) 11 M8x45 Id. Nr. 4157
Vorindexierung schwarz 9 9
1 Kaltleiter blau 15 15 PTC—Thermistor
r @ Temperaturfuhler| blau 16 16 DIN 44081 Us 4V DC
Ut 17 BG 012 0,4/0,55A o
V1 18 BG 016 0,6/0,85A -
Drehstrommotor W1 19 BG 020 0,8/1,1A 5| SAUTER
m1 | (16sen—schwenken— @ U2 BG 025 1,6/2,2A o>
indexieren V2 BG 032 1,1/2,2A o2&
W2 BG 040 1,45/2,5A hE
braun (+) 12 12 24V DC, 50% ED
N e lou 1= # Q1313 s 0072 280,
9 ab BG 016 42W
Elektromagnet blau (-) ¥ 13 BG 012 5,3W BG 016 53W <
s?2 Scheibenbremse braun(+) 14 14 BG 020 6,5W BG 025 8,0W =
(Arbeitsstrombremse) BG 032 83W BG 040 12w &
Erde = gn—ge
(D Hierzu Auslosegerdt (Thermistor—Motarschutz) erforderlich. Ohne
Thermistor—Moforschutz keine Garantieleistung bei Motorschaden.
(@ Diode TN4006 (an Klemmenleiste installiert)
® Auftragsabhdngig
MotoranschluB  m1 Betriebsdaten von: b1-b9
@ (67Gdﬁg)
— Betriebsspannung: 10-24V DC £20%
niedrige Spannung hohe Spannung Max. Restwemgke{t; 10%
schwarz Laststrom: 200mA
w2 blau Nennschaltabstand: Tmm
bfguﬁ Temperaturbereich: —20" bis + 65C
Wi s Funktion: SchlieBer
13073 violatt Ausfihrung: pnp—Technik
Ausgabe EHMTEE Feinmechanik GmbH Datum: | gez.: gepr:
10.06.29 D—-72555 Metzingen
Rai 00.02.07 | Al
Germany







Bauschaltplan

Werkzeug—Kopfrevolver  (
0.5.320/330.0..

6—fach)

2 Blatt

EP—660 de

/—Doku—IdNr. 090787

1

Information: Naherungsschalter—
Anordnung bis 12/99

Bezugspunkt flr Schaltstellung

< (b2) L (b3) S - >
oo B @& =k o ©
a8 (e O H I R ADR N
S\% P8 S N
& (b6) b5) @)
- — 7
Verwendetes internes Kabel:
b7E [dNr. 074.574, LIYY 12x0,25
SEREEE
RN ~N
gl P
| m1x1|
| M 3~ |
| L2 |
| |
| s2 |
| 7777777777 |
1 1
Bezugspunkt flr
Schaltstellung
Revolverstellungs—Nocken bei
bei Drehrichtung Gegenuhrzeigersinn
—— Verriegelungs—Nocken
@ Klemmenverteiler X1
e 1N
% ? ‘ g | 10121314 UIVIWY
(O]
S T | — B
g 3 | 173|4(5/6| 789
g &) \ orange(rat) 8L / —\
=\g S
o b4
E <b2> (4_) (bW)
o 4
%g \ Revolverstellungs—Nocken bei
- Drehrichtung Uhrzeigersinn
Ausgabe Feinmechanik GmbH Datum: | gez:: gepr.:
10.06.29 EHMTEE D—-72555 Mez‘zingen SAUTER 000207 | Al
Rai .02.

Germany







2 Blatt 2
Werkzeug—Kopfrevolver  (6—fach
Bauschaltplan 9P ( ) EP—660 de
0.5.320/330.0..
/—Doku—IdNr. 090787
E
Be— Leitung S @ €
zeich— | Element/Funktion von £_ | = 2 Typ Hersteller
nung Element Ex | &2
~ 2%
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 8 8
b1 Revolverstellung 1 blau (-) 9 9 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 1 1
NGherungsschalter Kontrolle | braun {+) 8
b2 | Revolverstellung 9 blau (-) 9 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 2 2
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 8
b3 | Revolverstellung 3 blau () 9 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 3 3
NGherungsschalter Kontrolle | braun {+) 8
b4 Re\/o\\/ers‘[e\\ung 4 blau (*) 9 MBx45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 4 4
NGherungsschalter Kontrolle | braun (+) 8
b5 Revolverstellung 5 blau (-) 9 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 5 §)
Ndherungsschalter Kontrolle | braun (+) 8
b6 | Revolverstellung 6 blau (-) 9 M8x45 Id. Nr. 4157
und Verriegelung schwarz 6 6
Ndherungsschalter braun (+) 8
b7 | Kontrolle blau (=) 9 M8x45 Id. Nr. 4157
Vorindexierung schwarz / 7
1 Kaltleiter blau 13 13 PTC—Thermistor
r @ Temperaturfuhler| blau 14 4 DIN 44081 Us 4V DC
U1 15 BG 012 0,4/0,55A N
V1 16 BG 016 0,6/0,85A -5
Drehstrommotor W1 17 BG 020 0,8/1,1A S©| SAUTER
1 (I6sen—schwenken— @ U2 BG 025 1,6/2,2A T
m indexieren V2 BG 032 1,1/2,2A S
W2 BG 040 1,45/2,5A v
braun (+) 10 0 24V DC, 50% ED
s feitromagnet o 0] AT bis BG 012 28W,
ab BG 016 42w
Elektromagnet blau (—) ¥ 11 BG 012 53W BG 016 5,3W &
3?2 | Scheibenbremse braun(+) 12 12 BG 020 6,5W BG 025 8,0W =
(Arbeitsstrombremse) BG 032 8,3W BG 040 12W &
Erde = gn—ge
(D) Hierzu Auslosegerdt (Thermistor—Motorschutz) erforderlich. Ohne
Thermistor—Moforschutz keine Garantieleistung bei Motorschaden.
(® Diode 1N4006 (an Klemmenleiste installiert)
@ Optional
MotoranschluB M1 b stfigenfd? Betriebsdaten von: S1-S7
@ (6—adrig) re(c)hst‘slj?ms\mis%er
— - - Betriebsspannung: 10-24V DC £20%
niedrige Spannung hohe Spannung Max. Restwe\\igkeit: 10%
L1 schwarz |braun Laststrom: 200mA
W2 blau blau Nennschaltabstand: Tmm
braun  |schwarz Temperaturbereich: —20° bis + 65°C
Wi ’WO;B ‘v/v‘g‘.‘gﬁ Funktion: SchlieBer
13073 violett  |rot Ausflihrung: pnp—Technik
Ausgabe EHMTEE Feinmechanik GmbH Datum: | gez.: gepr:
10.06.29 D—-72555 Metzingen
Rai 00.02.07 | Al
Germany







Kabeleinfiihrung

Mechanische und Elektrische
Position 1

Klemmen 7 S8 Klemmen

_ R A\
| el 1
P?m u.if*_’"'r""“'b
S
I
SR F=
DA |/t
I i L-—f—J|/

O OZ,
B haltol SAUTER-Werkzeug-Scheibenrevolver
auscha an -
P 05480510  8/12/16/24fach EP-8314d
Be-
zeichq  Element / Funktion Leitung KleNmmen Typ Hersteller
nung r.
. . braun (+) |12 (4
Winkelpositionsgeber blav (-1 111 {9 BRGB2-WBB-08-EP-
1Bit  [weif 1 PL-SA2
2.Bit gelb 2 BRCB2-WAB-12-EP-
S1 IBF  [grin 3 N TIPL-SA2 Baluff
GBIt |violett i BRGDO-WAD-16-EP- | "*"**"
® 5Bt |grau 5 ~ PLK-SA1
Strobe |schwarz |6 BRGDO-WAD-24 -EP-
Parity [rosa 7 PLK-SA1
Abschirmung 13
! braun (+) [12 {4)
Elektronik-Grenztaster AT Batluff
ST Kontrolle Varindexierung :ll::\tari‘ :31 ) BES 518-324-E4-X-3 Neuhausen
. braun (+) |12 (+)
Elektronik-Grenztaster i ry-ri—15 Balluff
S8 Kontroile Veriegetung ngtari ! :2) { BES 518-324-E&-X-3 | 0 hausen
R1 @ Kaltteiter biau 14 PTC-Thermistor nach
Temperaturflihler |blau 15 DIN 44081 US4V DC
schwarz U1
Drehstrommotor biau V1
M1 |li6sen-schwenken- braun Wi SAUTER
indexieren) -
Erde +
Elektro-Magnet \weiff_gelb J16(+- (3) 26V DC, 2 A Schultz
)4 Vorindexierung weif]_getb [1T4 40% ED Memmingen
@  Hierzu Ausldsegerdt {Thermistor Motorschutz) erforderlich,
Ohne Thermistor-Motorschutz keine Garantieleistung bei
Motorschaden.
@  Diode N4006 (an Klemmen installiert)
® 530t nur bei 16724 Positionen
Betriebsdaten von: $1 S7 S8
Betriebsspannung: 15 - 30 v OC 10 - 24 V DC £20%
Max, Restwelligkeit: 0% 0%
Laststrom: 50 mA 200 mA
Nennschaltabstand - 1 mm
Temperaturbereich:  0° bis +60°C -20° bis +65°C
Funktion: - SchiieBer
Ausfiihrung: pnp-Technik pnp-Technik
E @ BDWE @ Feinmechanik GmbH ' g0 & Oatum | gez gepr
2 D-7430 Metzingen LU 74 0288] Al
West-Germany -
Sohr-Normdruc k 10 6021 87







Mechanische und Elektrische
Position 1

Kabeleinfiihrung
{wahlweise)

M1
R1

S1

[~ S§
Klemmleiste
S7
Y1

Kabeleinfiihrung
{wahlweise)

SAUTER-Werkzeug-Scheibenrevolver 094014
Bauschaltplan . .
P 0.5.43'0.2.. (6-24 fach moglich) EP-8474d
Be- 1 Kabel-
zeichq  Element / Funktion Leitung £ draht Typ Hersteller
nung Y ARO)
Winkeloositi b BraunT+] | 12 12
inkelpositionsgeber [Blau_ =] [ 11 =[6 11 '
18it [weil 1 3 BRGag-win-§ £p-p- 2%
2.8t |gelb 2 2 Batluft’
! - ‘ allu
S 2%‘; S i 2 BRGOD-WED-16-EP-PLK-SA1| Neunausen
® 58it [grau 5 5
Strobe | schwarz 6 6
arity |rosa 7 i
Schirm 13
. braun{+) |12
Elektronik-Grenztaster Balluff
s7 Kontrolle Vorindexierung :L?::la:;’ ;1 § BES 516-324-E0-K-01 Neuhausen
.y braun (+} |12
So |feranicrentater st T o s | B
9euNg  Iochwarz | W0 0
blau 1h 13 PTC-Thermistor nach
R1 blau [ 15| DIN 44081 U 4V DC
Ui ]
Drehstrommotor Vi 1 SAUTER
M1 | (Lésen-Schwenken- ') w1 1
Indexieren} uz
V2
W2
Elektromagnet braun ()= | 16 9 WV DC; Z,8A; Schulz
Y1 Vorindexierung e L@ -ﬁ}J 50% ED Memmi ngen
Erde = gn-ge

@Hierzu Auslésegerdt (Thermistor-Motorschutz) erforderlich, Ohne
Thermistor-Motorschutz keine Garantieleistung bei Motorschaden!

@Diode INL0O6 (an Klemmenleiste installiert).

(@ Auftragsabhingig SUPERFLEX-N-Nummernkabel (Schieppkettenkabet) 18x0,75mm?.

Ldnge nach Auftrag.
) Nur bei 16/24-fach v

orhanden

® Bei Ausfiihrung mit Anschluflkabel Klemme 11 mit Klemme 17 verbinden,

Motoranschiul3 M1 .

Q@

niedere Drehzahl Tiohe Drehzahl

L2 (3

W bram

KT u 1V blau
™ W u 1w sthwarz
wiiv 2U rot lgriin-schwarz)
" v V] 2V weid
3 Y1) L

2{ 2W violett (gelb)

niedere Spannung

W24, U1 "
wt uz 24 vz
] 12

hohe Spannung

v i L3~y L2

U1 braun
Vi blay
W1 sthaarz

U2 violett (gelb)
Vit g2t
W2 rot (grin-schwarz)

Betriebsdaten von:

S1. $8 §7

Betriebsspannung:
Max. Restwelligkeit:

5 - 30 v OC
0% 0%

100— 24 V DC £20%

°C

Revolver-
bezeichnung
gedndert,

772 po

Laststrom: 50 mA 200 mA
Nennschaltabstand: - 1 mm
Temperaturbereich:  0° bis +60°C -20° bis +65
Funktion: - Schliefler
Ausfiihrung: pnp-Technik pnp-Technik
i Datum gezr.
Al

5 Eﬂ BULD)E [}8 Feinmechanik GmbHN
D-7430 Metzingen

West-Germany

gepr

. Safir-Normdruck”

10 6O &7






Bauschaltplan Werkzeug—Antrieb  0.0.073.0.. EP-855 d
Fir Revolver Baureihe 0.5.473. ...
Klemmen X2
M2
T
:[ [ "]
U1
Elektrische und
mechanische Position
ﬂ{[ D
- <‘> N
(
Y2.1
ST S10 Y22
Betriebsdaten von: S10, S11
Betriebsspannung: 10 - 24 VDC £20%
Max. Restwelligkeit: 10%
(D Diode 1N4006 (installiert an Klemmenleiste) Leatstrome 1! 200mA
@ . Nennschaltabstand: Tmm
Optional Temperaturbereich: -20" bis +65°C
. Funktion: SchlieBer
@ Optional (Kabel SUPERFLEX-N 12x0,75qmm Fab. LUETZE) o e
SAUTER Ident—Nr.: 070.921 usfihrung: prp—Technik

Be— . Leitung Klemmen | Kabel )

zeich— | Element/Funktion von X0 120,75 qmm Typ Hersteller

nung Flement ’
Ndherungsschalter braun (+) | 31 ]

S10 | Kontrolle"Wkzg.~Antrieb blau (=) 32 2 BES 516-324-F4-C-01 EO\LW
eingekuppelt schwarz 29 3 eunausen
Ndherungsschalter braun (+) | 31

811 Kontrolle szg‘—Amrieb blau (—) 32 RS 516-304—F4—C—01 Balluff
ausgekuppelt” schwarz 30 4 Neuhausen
Elektro— . 2 25 (4) 7

Y21 e einkuppeln  |—3 NTye 5 GTUW 050 T43 D04 |sehuttz
Werkzeugf 24V DC; 21,2W Memmingen

Y2.2 | antrieb auskuppeln 1 7 (+>* :

Werkzeug — Antriebsmotor
M2 A.C. Ser%omotor @
U1 | MeBsystem - MeBtaster ®)
Erde = grun—gelb
EHMTEE Feinmechanik GmbH Datum: gez.: gepr-:
Ausgabe D—72555 Metzingen
00.07.28 Al 18.09.98 | Al
Germany







SAUTER—Werkzeug—Scheibenrevolver
Bauschaltplan 9% FP—870 d
0.5.487.5.. Z—Doku—IdNr. 090505
Be— Leitung | E_  |Kabel @ Kabel
zeich-|  Element/Funktion von e>< 14x0,34(12x0,75 Typ Hersteller
nung Element 2 mm2 | mm?
. ™ braun (+) | 12 braun
Winkelpositionsgeber blau (=) 1] NED
1.Bit [weiss 1 weiss
2.8it_[ged 2 ged BROB2-WSB 95-EP-
S 3.8t |grun 3 grun p_L_y
4.Bit_|violeft 4 violetl R Balluff
® _5Bit_[grau 5 grau BRGDO-WCD16—EP—
Strobe [schwarz 6 schwarz P—E—K
Parity [rosa 7 rosa
. Schirm|fransparent| 13 transp.
Mechanische  und Elektronik Grenztoster‘ broun () [ 12 4
7 e ik— — RTINS
elektrische Position 1 S7 [Rontrolle. vorindexierung [2od =1 LTI - BES 516-324-E5-C-01 | Bolluff
R1 D Kaltleiter blau 14 4 PTC—Thermistor
Temperaturfiihler blau 15 5 DIN 44081 U< 4V DC
*¥2U | Ul 1
Drehstrommotor 2 2
M1 |(16sen—schwenken— @) 12VUV YJ@ g SAUTER
Y1 S7 ST M1,R1 S7 71,72 Y1 M1,R1 indexieren L RRT g
W | w2 10
%rdket - . 0 = qrin—gelb
] ektromagne raun (+ 16 6 24V DC; 2,04 bis BG 516
I Y1 Vorindexierung blau (=) 3)7745 7 HO7ED7 88 ob BG hoo| Sehultz
N L @l|schwarz 1 | Ul fF2U
o /1 |Motorentstorglied schwarz 2 [ V1 [ 2V RC3/PG 91.206 Peters
schwarz 3 | W1 | 2w
L @®®)|schwarz 1 1
/2 |Motorentstarglied schwarz 2 v RC3/PG 91.206 Peters
I‘ schwarz 3 W
U —
I— . Klemmen X1
ST &
LH | Hierzu Ausbse?erdt (Thermistor—Motorschutz) erforderlich. Ohne
Thermistor—Motorschutz keine Garantieleistung bei Motorschaden.
Klemmen X1 @ Diode 1N4006 (an Klemmenleiste installiert)
@ Option
(® Nur bei 16 Positionen vorhanden
® Nur bei AYY —Motor
steigende steigende steigende : .
Po\unschm%grregrnm%?g@amgndegﬁ Positionsfolge Msotordohsch\uﬁ M1 Positionsfolge Motoreﬁsch\uB M1 Positionsfolge Betriebsdaten von: S1 S7
rechisar. linksdr|(3=9919) @] rechtsdr. linksr. (6-odrig) @] rechtsdr. linksdr| . sy o R
niedere Drehzahl hohe DLrWEhZGM " niedrige Spannung hohe Spannung M%xr,‘eRSeSs?vggméigﬁj 107 10 +20%
u 2 1U|schwarz|braun L U1 |schwarz/braun schwarzlbraun || Laststrom: 50mA (B 25mA) 200mA
Wiblau  |blau U1 Vi |blau  |blau w2 blau  |blau Nennschaltabstand: - Tmm
20 v iy, % %J‘gtnt fghworz W1 braun |schwarz ngum Sfoh‘ewt?fz Temperaturbereich: 0" bis +60°C 20" bis + 65°C
w oo 2V | 2V weiB  |weiB n weiB  |weiB funktion: N : ochliefer
] | NG ) Dot violett || L3Oy Rolz 1307 violett |rot Ausftihrung: pnp—Technik  pnp—Technik
Feinmechanik GmbH Datum: [ gez.: gepr
Ausgabef UT entf. | 71,2 neu SRUTER 5272555 Metzingen m 050391 A
00.03.27 Al 99.0430 | 00.03.27 Germany -







Bauschaltplan

Werkzeug—Scheibenrevolver
0.5.670.1.. / 0.5.674.1.. / 0.5.680.1..

EP-1056 d

Z—Doku—IdNr.090872

ST X1 Y3
Klemmleiste
L Elektrische und
mechanische Position 1
-
(D Schutzbeschaltung (Z—Diode) im Winkelstecker
@  Optional (Kabel SUPERFLEX=N 18x0,75gmm Fab. LUETZE)
SAUTER—Ident—Nr.: 060.323
@  Nur bei 16/24—fach vorhanden
. C
Be— ' Leitung < Kabel @ Her—
zeich-|  Element/Funktion von £ | 18¢0.75 mn Typ steller
nung Element 2
. " braun (+)| 12 12
S1 Winkelpositionsgeber blau (7()> 17 T
1.Bit  |weiB 1 1
2.8t [qgelb 2 2 08
5.Bit_[griin 3 3 BRGD2-W§B- | 2-EP-PE k01| Balluff
4.Bit | violett 4 4 4
(3 5Bt [grau 5 5
Strobe | schwarz 6 6
Parity | rosa 7 7
Schirm|transparent| 13
Ndherungsschalter braun (+)[ 12
S8 |PRevapad S S blau (=) | 11 BES 516-324-E0-C-01 | Balluff
schwarz 10 8
Y2 3/2 Wegeventil 1 [braun (+ ] 14 9 WKED 08130-04X-G24f |,
tart—Stop 2 |blau (=) Y15 10 24VDC; 1,04A Y
4/2 Wegeventil 1 [braun (#1516 13 WKEY 08140-04X-624
Y3 "Revolver=Drehrichtung” 2 [blau (7)\ﬂ/w5 24VDC; 1,04A Hydac
Erde = grin—gelb
Betriebsdaten von: ST S8
Betriebsspannung: 15 - 30 vV DC 10 — 24 V DC +20%
Max. Restwelligkeit: 10% 10%
Laststrom: 25mA 200mA
Nennschaltabstand: - Tmm
Temperaturbereich: 0" bis + 60°C —20" bis + 65°C
Funktion: - SchlieBer
Ausfihrung: pnp—Technik pnp—Technik
EHMTEE Feinmechanik GmbH Datum: | gez.: gepr.:
Ausgabe D-72555 Metzingen
14.04.98 Al 22.10.96( Al
Germany







Werkzeug—Scheibenrevolver
Bauschaltplan 0.5.673.1.. / 0.5.676.1.. EP-1060 d
/—Doku—IdNr. 080500
Klemmen M2 ST B1 Y3 Elektrische und

mechanische Position 1

Pt

A
1 7:_7_'_#,
| L
Ut——| —+ I
Y2 S8

(D Schutzbeschaltung (Z-Diode) im Winkelstecker
(D  Diode 1N4007 (installiert an Klemmenleiste)
@ Optional
(9 Optional (Kabel SUPERFLEX=N 18x0,75qmm ID.Nr. 060.323
(® Kabel SUPERFLEX-N 25x0,75qmm ID.Nr. 065.854
::]:]_ ;ﬂ (®  Nur bei 16—fach vorhanden
— > Betriebsdaten von: S1 S8, S10, S11
_'_, Betriebsspannung: ~ 15-30V DC  10-24V DC +20%
Max. Restwelligkeit: 10% 10%
Laststrom: 25mA 200mA
Nennschaltabstand:  — Tmm
Temperaturbereich: 0" bis +60°C  —20°bis + 65C
Y4 .1 Funktion: - SchlieBer
Ausflihrung: np—Technik np—Technik
S11.510  Y4.2 K ik S |
Be— Leitung Kabel
zeich—| Element/Funktion von Klemmen| 18x0,75gmm Typ Hersteller
nung Element 25x0,75qmm
S1 Winkelpositionsgeber E(S&né;) ﬁ 2
1.Bit | weiB ] 1
2.Bit | gelb 2 2 08
3.Bit_| griin 3 3 BROD2-WSB-12-£P-Pk—K01| Balluff
4.Bit | violett 4 4 16
@58\% grau 5 18
Strobe| schwarz 6 5
Parity | rosa 7 6
Schirm| transparent| 13
Ndherungsschalter broun (+)} 12
S8 "Revolver in Postion” blau (=) | 11 BES 516-324-E0-C-01 Balluff
schwarz 10 7
Naherungsschalter braun (+)] 12
S1Q | Kontrolle Wkzg.—Antrieb blau (=) | 11 BES 516-324-E4-C-01 Balluff
eingekuppelt schwarz 29 16
Ndherungsschalter braun (+)] 12
S11 |Kontrolle' "Wkzg.~Antrieb [ "blau (=) [ 11 BES 516-324-F4-C-01 Balluff
ausgekuppelt schwarz 30 17
Y2 3/2 Wegeventil 1 | braun(+) ] 14 10 WKED 08130-04X-G24 Hud
tart—Stop 2 | blau (=) 15 11 24VDC; 1,04A ydac
4/2 Wegeventil 1 | braun(+) A 16 12 WKEY 08140-04X-G24
Y3 | "Revolver—Drehrichtung™? | blau (=)' 15 24VDC; 1,04A Hydac
Elektro— . 2 25 (4) 13
Y4.1|Eekiro, einkuppeln |2 10 an i CTUW 050 T43 D04 |c
Werkzeug— 24V DC; 21,2W
4.2 | antrieb auskuppeln W 5E <+>* =
Werkzeug — Antriebsmotor]
M2 A.C. Servomotor O
B1 |Incremental Drehgeber ®)
U1 [MeBsystem — MeBtaster ©)
Frde = grin—gelb
A EHMTEE Feinmechanik GmbH Datum: | gez.: gepr.:
usgabe: _ j
020700 4 D-72555 Metzingen 1004971 A
Germany







Werkzeug—Scheibenrevolver

Bauschaltplan EP-1061 d
0.5.675.1.. 7—Doku—IdNr. 090497
S1 Klemmen S16 Y3 Elektrische und
® mechanische Position 1

Klemmen

g
ST
| 3 |
| M2 B
Be— Leitung éﬁ Kabel @
zeich—| Element/Funktion von > | 18x0,75 gmm Typ Hersteller
nung Element | 2
. . braun (+)] 12 12
S1 Winkelpositionsgeber blau (£>) 17 1
1.Bit weiB ] 1
2.Bit gelb 2 2 08
3Bit_| griin 3 3 BROD2-WB- 12 ~EP-PE—K01| Balluff
4.Bit | violett 4 4 24
(® 5Bt [ grau 5 5
Strobe | schwarz 6 6
Parit rosa 7/ 7/
Schirm| transparent| 13
Ndherungsschalter braun ()] 12
S8 "Revolver n Position” blau (-) 11 BES 516-324-L0-C-01 Balluff
schwarz 10 8
NGherungsschalter braun (+)] 12
S10 |Kontrolle"Wkzg.—Antrieb | blau (=) | 11 BES 516-324-F4-C-01 Balluff
Fehtpesition eingekuppelt | schwarz 3 10
Ndherungsschalter ® braun (+)] 12
S16 |Referenzpunkt blau (=) | 11 BES 516-324-E4-C-01 Balluff
Werkzeugantrieb schwarz 34 9
Y2 3/2 Wegeventil 1| braun(+) 1 14 14 WKED 08130—-04X-624 Hvd
tart—Stop 2 [ blau ()15 15 24VDC; 1,04A ydac
4/2 Wegeventil 1| braun(+) N 16 16 WKEY 08140—04X—624
Y3 | "Revolver—Drenrichtung” 7] Blau (=)' 15 24VDC; 1,04A Hydac
Werkzeug—Antriebsmotor
M2 A.C. Servomotor S
B1 [Inkremental Drehgeber ®
Frde = grin—gelb
(D Schutzbeschaltung (Z=Diode) im Winkelstecker Betriebsdaten von: S S8, S10, S16
@ Optional (Kabel SUPERFLEX—N 18x0,75gmm Fab. LUETZE) Betriebsspannung: 15 — 30 VDC 10 — 24 VDC 420%
SAUTER—Ident—=Nr.. 060.323 Max. Restwelligkeit: ~ 10% 10%
: Laststrom: 50mA 200mA
© Opt\om’\ Nennschaltabstand: - Tmm
@ Nur bei W6/247f00h vorhanden Temperaturbereich: 0" bis +60°C —20° bis +65°C
. . —T i Funktion: - SchlieBer
® Optional, nur bei Getriebelbersetzung i=2 Ausfiihrung: onp—Technik onp—Technik
EHMTEE Feinmechanik GmbH Datum: fgez.: gepr.:
Funktions— Ausgabe _ i
dnderung 99.10.05 Al D-72555 Metzingen 1404970 A
$10 Germany







Hydraulikplan

0.5.6...1..

Werkzeug—Scheibenrevolver

HP-451 d

/—Doku—IdNr.

090551

Sicherheitsventil
~0,5-2 bar

Hydraulikversorgung

A

Hydraulischer Betriebsdruck 50 bar +£10%
Olviskositdt: 32-46 mm?/s
Empfohlene Betriebstemperatur e
des Hydraulikdls am Revolver: 50-50°C

* Achtung:

Zuldssiger Staudruck P,y < 6 bar

am Anschluss des Revolvers beim Drehen der
Aufnahmescheibe / Werkzeugscheibe.

B
A

PB TA *
l_____w___"fa________ﬂ
| Sl AL |
L __meswo 0 N

1) Nicht im Lieferumfang enthalten.

X Drehrichtungsabhdngig

Erforderliche Nennweite der Leitungen zwischen _ Y1 Y2 Y3 Y4
Hydraulikaggregat und Revolver: Funktionstabelle a| Ol blalblal]b|lal]O0]b
BaugroBe verriegeln 1 0] 0] 1 0 1 0 1 0] 0
y A2 1 .16 | .20 | .25 | .32 | .40 g
Lange [m] entriegeln OOl 1T [ 1]O| X|X]1]0]O0
<6 10 | 10 | 10 | 12 | 12 | 12 drehen Rechts 0|0 10| 1] 1]0]0]0]1
drehen Links 0| 0| 1]0] 11010 0]1
> 6 12 | 12 | 12 | 15 | 15 | 15 positionieren Rechts OO 1|10l 1]0]0]1]0
Empfohlene .. . positionieren Links 0o 1] 1100111011160
Ventil—Nenngré8e NenngroBe 6 | NenngrBe 10 | Fqy 0] 1]o0]l1]0]1]0][1]0]0
rusaat EEMTEE Feinmechanik GmbH Datum: | gez.: gepr.:
usgabe D-72555 Metzingen
09.04.06 Jo g SAUTER | PRI I
Germany







Hydraulikplan

Werkzeug—Scheibenrevolver

0.5.675.1..

HP-472 d

Z—Doku—IdNr. 090644

Sicherheitsventil
~0,5-2 bar

Hydraulikversorgung

des Hydraulikdls am Revolver:

Hydraulischer Betriebsdruck 50 bar £10%
Olviskositdt: 32-46 mm?/s
Empfohlene Betriebstemperatur | 35 500

Y3
SB[H
T} T
© oo e | Y ]
Y4
Y?2 k\‘
T 5 g
DA
A
PB TA
RV E |
Y1.a = Y1.b
| o | ol]lb |
| ><P T |
L____Nee&™lo 4 _

X Drehrichtungsabhdngig

* Achtung: . Y1 Y2 Y3 Y4
Zuldssiger Staudruck P,y < 6 bar Funktionstabelle al 0l blalblalblalolb
am Anschluss des Revolvers beim Drehen der eael oo 0 0 0ol o
Aufnahmescheibe / Werkzeugscheibe. verriegein 1 ! 1 1
entriegeln O]l O] 1] 1] 0 X| X 1]0]0
Erforderliche Nennweite der Leitungen zwischen drehen Rechts X 0| O] 1| O 1 117010101 1
Hydroulikaggregat und Revolver: Revolver  drehen Links ¥ 0] 0| 1] 0] 1] 0] 1] 0] 0] 1
Linge [m] BaugroBe | 15 | 45 | 20 | 25 | 32 positionieren Rechts | 0| O | 1| 1] 0] 1] 0] 0] 1]0
g positionieren Links OJ0] 1111010} 110110
<6 10 110 10 |12 | 12 Halt Ol 110101101 1]0]0
Werkzeug— einkuppeln 1701011101 11011010
> 6 122012 11215 )15 Antrieb auskuppeln OO0 1] 1[0 X X[ 1]0]0
EEMTEE Feinmechanik GmbH Datum: | gez.: gepr.
Ausgabe D-72555 Metzingen
05.06.17 Al 14.04.97( Al
Germany
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